) Laserbearbeitung und Robotik

* Inventor-Kopplung

* Leistungsstarke CAD-Funktionen

* CAM: bis zu 8 Achsen simultan

» CAM-Strategien fur die Lasermaterialbearbeitung
fur NC-Maschinen und Roboter

* CAM: 2,5D-Bearbeitung

* Anlagen- und Roboter-Simulation

» Offene Postprozessor-Technologie

* Offline-Programmierung von Roboterzellen
* NC-Bahn-Erstellung fir bis zu 8 Achsen
» Kopplung zu 3D-Scan-Systemen
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SKM DCAM ist eine 2D/3D-Soft-  NC-gerechte Aufbereitung Punkten oder Bereichen Aufspannbedingungen z.B. fur CAM-Strategien fiir die CAM: 2,5D-Bearbeitung

ware zur schnellen Erzeugung von Konturen und verandern die Offline-Programmierung von Lasermaterialbearbeitung * 2D-Konturfrasen
von CNC-Programmen. Die in- Flachen. * 3D-Handling komplexer Robotern. Bohrungsdurchdrin- fir NC-Maschinen und Fraser-Radiuskompensation,
novative Leistungsfdhigkeit des Baugruppen gungen koénnen leicht erkannt Roboter Zusatzoffset, beliebige Start/

Systems liegt auf dem Gebiet
der CAD-Dateniibernahme mit
CNC-gerechter Aufbereitung
der Geometrieinformationen.
Das Programm ist vollstandig
meniigefiihrt. Ubersichtliche
Fenstertechnik, Bearbeitungs-
strategien und die Visuali-
sierung der Werkzeugwege
erleichtern und effektivieren die

statisch oder dynamisch,

z.B. fir Roboter-Kinematiken
Lineare, radiale und Winkel-
bemaBung

Freier BemaBungstext zur
Vermessung und der Erstel-
lung von Spannskizzen

und Uberpruft werden. Endpunkte, Ecken verrunden

* 3D-Konturfréasen

* Taschenfrasen mit Inseln
zeilenweise oder kontur-
parallel

* Bohren

Bohrbilder, Bohrmuster, Boh-

rungs-Features, Optimierung

Werkzeugfolge, Reihenfolge

4-Achs-Bearbeitung

Servicefunktionen

¢ Mehrfenstertechnik,
unbegrenztes Undo/ Redo

¢ Schieben, Drehen, Skalieren,
Spiegeln, Clipping

* Geometrie-Datenlibernahme
z.B. EXCEL/ Zwischenablage P

« Unterstiitzung SpaceNaviga- ' .

CAD-Import
Die wesentlichen Eingabefor-

Arbeit entscheidend.

Inventor-Kopplung

¢ Plugln fir AutoCAD Inventor
Suite

* Einfacher Wechsel
CAD+—CAM fir Optimie-
rung von Flachen, Kurven,
Schnitten

* Automatische Erkennung
von intelligenten CAD/CAM-
Objekten (Bohrungen, Rand-
kurven, Abwicklungen)

* Verfugbare Direkt- und
Standardschnittstellen
CATIA V5, Pro/E, SWx, NX™,
ACIS, Parasolid

Leistungsstarke
CAD-Funktionen

Konturverfolgung 2D/ 3D
mit Erkennung und Korrektur
von Konturfehlern
Konturoptimierung
Ausdunnen, Kreisfolge,
Splineglattung

Konturoffset 2D/ 3D, Innen-
und AuBeneckenverrundung
Konturen gruppieren
automatische Erkennung von
AuBenkonturen und Inseln
Boolesche Operationen

fur Konturen

Konturen auf Flachen
projizieren oder auf Zylinder
aufwickeln

Ebenenschnitte berechnen
Textgenerator
TrueType-Schriftarten und
Vektorfonts

Bohrfolgen und Bohrmuster
Flachenmodellierung
Regelflache, Freiformflache,
Rotationsflache, Deckflache,
Flachenoffset
Vektorkonturen erzeugen
und bearbeiten
Orientierung in einzelnen

mate (DXF, IGES, STEP, HPGL,
EPS, STL, ...) werden selbst-
verstandlich unterstutzt. Uber
externe Konverterprogramme
kénnen weitere Formate in das
System eingebunden werden.

Layer- und Lagentechnik

Mit Hilfe der Lagen-Technik ist
sowohl das Anlegen verschie-
dener Bearbeitungs- oder
Konstruktionsebenen als auch
die Ubernahme von Maschinen-
koordinatensystemen méglich.
Die Lagen bilden die Grundlage
fur die Mehrseitenbearbeitung
(auch 3+2 indexierte Bear-
beitung) oder erméglichen

die Abbildung komplizierter

tor

* Bedienerfuhrung auf Deutsch

oder Englisch, weitere Spra-
chen auf Anfrage

CAM: bis zu 8 Achsen
simultan

* Position, Orientierung und
Drehung des Werkzeugs

* Einsatz nicht-rotationssym-
metrischer Werkzeuge

* Spezielle Strategien fir Ro-
botik

Laserschneiden
Schneidspaltkorrektur,
Reihenfolge automatisch von
innen nach auBen, Loops an
AuBenecken

Laserharten

entlang vorgegebener Kontu-
ren, auch mit Rechteckspots,
Bahnglattung
LaserauftragsschweiBen
Volumen Generieren, Be-
schichten, Kanten panzern,
spezielle Strategien fur
Robotik

Blisk-Repair

Edge repair, Tip repair

* Remote-Schneiden
Bahnplanung fur gekoppelte
Achssysteme, Strategien fur
hochdynamische Scanner
Laser-Abtragen

Punkt- oder Vektormodus,
Strategien fur hochdynami-
sche Achssysteme
Laser-Innengravur
Dekor-Motive im Glas, Verar-
beitung groBer Punktwolken

Mantel-Bearbeitung auch
auBermittig, Anfasen von
Ausschnitten
Drahterodieren 2- und
4-achsig

Modus Matrize und/oder
Stempel, Schruppschnitt
und Nachschnitte, optional
pendelnd

Mikrostege setzen




